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1. Cel ćwiczenia 
 
 

Celem ćwiczenia jest zapoznanie się z poszczególnymi etapami projektowania sieci 
neuronowych stosowanych w estymacji zmiennych stanu oraz identyfikacji 
parametrów układu napędowego. Badania przeprowadzane są na przykładzie napędu 
elektrycznego z połączeniem sprężystym. Analizowane będą możliwości 
optymalizacji właściwości generalizacyjnych modeli neuronowych oraz precyzja 
uzyskiwanych obliczeń. 
 
 

2. Przebieg ćwiczenia 
 
 
- Sprawdzenie stanu wiedzy studentów. 
- Wykonanie modelu układu dwumasowego oraz struktury sterowania z regulatorem 
stanu. 
- Generowanie zbiorów danych wykorzystywanych w procesie treningu oraz 
testowania modelu neuronowego. 
- Zapoznanie się z możliwościami Neural Networks Toolbox oraz pisanie programów 
umożliwiających proces obliczeniowy dla modeli neuronowych. 
- Projektowanie modeli neuronowych zgodnie z wytycznymi prowadzącego. 
- Testy zaprojektowanych sieci neuronowych, obrazujące dokładność uzyskiwanych 
obliczeń w zależności od: 

� liczby iteracji algorytmu treningowego,  
� złożoności struktury,  
� zastosowanych funkcji aktywacji, 
� sposobu przygotowania danych,  
� oraz zastosowanych metod uczenia. 
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